
Type                                                                                                       Puissance nominale max.
[kW]

Taille de boîtier
(L x H x P) [mm]

Tension
d'alimentation

SRF 1-007/4,8
SRF 1-011/6,9
SRF 1-022/11
SRF 2-007/2,3
SRF 2-015/4,1
SRF 2-022/5,5
SRF 2-040/9,5
SRF 2-055/14,3
SRF 2-075/17
SRF 2-110/27,7
SRF 2-150/33

Type*    Tension
d'alimentation

Puissance max.          Courant max.
du moteur                du moteur

[kW]                            [A]

Taille d'armoire
(L x H x P)

[mm]

1~ 230 V /

3 – 400 V

50/60 Hz

BZ 30

BZ 70

BZ 200

5 / 5,5

10 / 11

26 / 28

NFU 1-004/3,3
NFU 1-007/4,8
NFU 1-011/6,9
NFU 1-015/8
NFU 1-022/11
NFU 2-004/1,5
NFU 2-007/2,3
NFU 2-011/3
NFU 2-015/4,1
NFU 2-022/5,5
NFU 2-040/9,5

Type Tension
d'alimentation

Puissance max.         Courant max.
du moteur                du moteur

[kW]                            [A]

Taille d'armoire
(L x H x P)

[mm]

55 x 68 x 110

158 185 110

145 x 270 x 180

1 ~ 200 … 240 V
50/60 HZ

3 ~ 380 … 415 V
50/60 HZ

0,75
1,10
2,20
0,75
1,50
2,20
4,00
5,50
7,50

11,00
15,00

4,8
6,9

11,0
2,3
4,1
5,5
9,5

14,3
17,0
27,7
33,0

300 x 400 x 200
300 x 400 x 200
400 x 500 x 250

400 x 500 x 250

600 x 600 x 300

1 ~ 200 … 240 V
50/60 HZ

3 ~ 380 … 415 V

50/60 HZ

0,4
0,75
1,1
1,5
2,2
0,4
0,75
1,1
1,5
2,2
4,0

3,3
4,8
6,9
8,0

11,0
1,5
2,3
3,0
4,1
5,5
9,5

210 x 240 x 163

215 x 297 x 192

230 x 340 x 208

400 x 500 x 250

230 x 340 x 208

+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

+ +
+ +
+ +

+ +
+ +
+ +

+ +

+ +

* Les caractéristiques techniques s'appliquent également à la série NFI.

`çnîertisseurs statiques Çe Ñréquence Netter péries NFI L NFr 
oégulateur statique Çe Ñréquence Netter périe poF  
 
açmaines ÇÛutilisatiçn 
Les régulateurs Çe Ñréquence Çe la série poF 
et les cçnîertisseurs Çe Ñréquence Çes séries 
NFI et NFr sçnt utilisés pçur la régulatiçn Çe 
îitesse Çes îiÄrateurs électriques. Les 
applicatiçns spéciales requi rent Çes 
Ñréquences qui ne peuîent Ætre çÄtenues 
aîec les îiÄrateurs eñternes multipçlaires 
nçrmauñ à la Ñréquence Çu réseau. 
La particularité Çe ces cçnîertisseurs Çe 
Ñréquence résiÇe Çans leur cçnceptiçn 
simple et rçÄuste. 
 
ptructure et mçÇe ÇÛactiçn 
La puissance de l'électronique à ÑaiÄles pertes 
permet un Ñçnctiçnnement à Çes tensiçns 
ÇÛentrée à hautes tçlérances. Les 
cçnîertisseurs Çe Ñréquence gén rent Çes 
tensiçns triphasées à Çes Ñréquences 
îariaÄles allant Çe M eò à RMM eò. rn réglage 
simple Çe la îitesse est Ççnc pçssiÄle sans 
aucun prçÄl me. La plage Çe températures 
aÇmissiÄles est cçmprise entre Mø` et HQMø`. 
 

qçus les param tres nécessaires tels que 
temps ÇÛaccélératiçnI temps Çe ÇécélératiçnI 
rampe Çe ÇécélératiçnI Ñréquence mçteur et 
Ñréquence Çe cócle mañimalesI cçmpensatiçn 
Çu glissement et cçurÄe rLF sçnt 
préalaÄlement réglés par NetterVibration.
bn çptiçnI pçur les applicatiçns critiques en 
termes Çe temps çu les îiÄrateurs Çe granÇe 
tailleI lÛutilisatiçn ÇÛune résistance Çe Ñreinage 
permet un Ñreinage rapiÇe en quelques tçurs 
seulement apr s interruptiçn Çe la tensiçn 
ÇÛalimentatiçn pçur éîiter lÛapparitiçn Çe 
îiÄratiçns Çe résçnance inÇésiraÄles. 
 
 

 
 
 
 

 

 
 

 

 

 

 
 
 

 
 
Les appareils NFI sçnt Çes cçnîertisseurs Çe 
Ñréquence en Äç tier Im Oñ Çestinés au 
mçntage Çans lÛarmçire électrique incçmÄant 
au client. Les caractéristiques Çe puissance 
cçrrespçnÇent à celles Çe la série poF. 

 
 
Les appareils NFr sçnt Çes cçnîertisseurs Çe 
Ñréquence à ÇépartJmçteurI en Äç tier Im RQ 
pçur mçntage mural équipé ÇÛun interrupteur 
principal I ÇÛun sélecteur Çe sens Çe rçtatiçn et 
ÇÛun pçtentiçm tre Çe îaleur Çe cçnsigne. 

Les régulateurs Çe Ñréquence poF sçnt 
mçntés Çans une armçire électrique à inÇice 
Çe prçtectiçn Im RQ. 
 
 
 

^ppareils Çe Ñreinage  
Netter  
périe _w 

 

 LLe crit re Çe sélectiçn Çe la puissance nçminale mañimale ne peut serîir que Çe îaleur inÇicatiîe.
mçur tçutes questiçns Çe ÇimensiçnnementI îeuilleò îçus aÇresser à nçus contacter. 
 

 açmaines ÇÛutilisatiçn
Les appareils Çe Ñreinage Çe la série _w sçnt 
utilisés pçur amener le plus îite pçssiÄle les 
îiÄrateurs Nbd en rçtatiçn à lÛarrÆt tçtal.  
 
pur les taÄles îiÄrantes cçmme pçur les 
technçlçgies Çe cçnîçóageI il est Ñréquemment
nécessaire que les entranements puissent sÛarrÆter
imméÇiatementI sans phase Çe ralentissementI aÑin
ÇÛéîiter tçut phénçm ne Çe résçnance. 
 
rne Çes particularités Çe ces appareils 
résiÇe Çans leur puissance Çe Ñreinage tr s 
éleîée alliée à un Çesign tr s cçmpact.  

ptructure et mçÇe Ç'action
È lÛactiçnnement Çu ÑreinI la puissance de
l'électronique résistante à la charge inîerse le
sens Çe rçtatiçn Çu champ électrique rçtatiÑ et
am ne ainsi le îiÄrateur Nbd à lÛarrÆt 
imméÇiat. Le îiÄrateur Nbd suppçrte sans 
prçÄl me les cçurants Çe Ñreinage éleîés qui 
apparaissent alçrs Äri îement. La plage Çe
température aÇmissiÄle est cçmprise entre
Mø` et HQMø`. InÇice Çe prçtectiçn Im OP. 
`es appareils Çe Ñreinage ne cçnîiennent que pçur
Çes Ñréquences Çe réseau Ñiñes Çe RM çu SM eò.
Leur utilisatiçn aîec un cçnîertisseur Çe 
Ñréquence nÛest pas aÇmise.  

 




